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Rally Obedience Klasse 2 09.11.19
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1 118 Anhalten Steh 9 12 270° links Wertungsrichter: Christine Baumhoff
2 111 Slalom einfach mit Ablenkung 10 25d  Vorsitz 11 Schritt rlickwarts 1 Hd links rum 1 vorw. 17 11  270° rechts
3 222b  Vorf Schritt li.1Schritt re. 1Vor 1 Hd links rum 1 Halt 11 212  Anhalten 1 Platz 1 Weggehen + 18 211 Halt1Weggehen +
4 219 Hd Linkskreis 1 aus Bewegung vorw. 12 215 Ohne Umdrehen 1 Abruf bei Fu 19 214a Umdrehen 1 Abrufin Vor 1 Hd rechts rum 1 Halt
5 210 HaltnSteh1Sitz 13 209 HaltnSteh* 20 201 Halt190° rechts 1 Schritt 1 Halt
6 224 Steh 190° Drehung links 1 Steh 14 206 Haltn180° links mvorw.
7 217 Hd Uber Hirde 1 HF neben her 15 207 Halt1seitw. rechts 1Halt
8 203 Haltn180° rechts n Halt 16 116 Doppelte Kehrtwendung



