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B: Sende zur Pylone - Steh

319b
107

A: Ohne umdrehen Abruf ins Vorsitz + Hd links rum - Halt

A: Halt - 1 Steh + 2 Sitz + 3 Platz

231
229

A: Halt - 90° links - 1 Schritt - Abruf in GSt
A: Schritt zur Seite - links - Halt

306
318

B: Anhalten - Steh - 3 Schritte rlickw. - vorw.

A: Anhalten Steh - Hund umrundet HF - Steh
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314

Z: aus Pos. - Weggehen zum versetzten Abruf Giber Hirde +

9 302c
10 30
11 7
12 312
13 321
14 317
15 11
16 326

. Anwé.rter/in:.Anwéir.ter
B: Umdrehen - aus Winkel in Vorsitz + Hd rechts rum - vorw.
A: Sitz - Bogen rechts - Sitz
B: Nach links
Z: Steh aus Bewegung - Weggehen +
B: Umdrehen - Abruf in Platz - Abruf bei Fuf
A: Steh - 180° Drehung links - Steh
B: 270° rechts
B: Wechsel 180° links

Wertungsrichter/in: Manuela Heublein
: Halt - Steh - Platz

17 304
18 325
19 207
20 120
21 217
22 208
23 104
24 315

A
B: Wechsel 180° rechts

A: Halt - seitw. rechts - Halt
B:
B
B
B
B

Steh - 90° Drehung links - vorwarts

: Hd Uber Hiirde - HF neben her
: Hd umrundet HF in Bewegung
: Halt - 90° links - vorw.

: aus Bew.: Hd AuBenkreis - Mensch AuRenkreis - vorw.



