Rallv Obedience Klasse 3 14.09.19

10 15 2 25 20

Umdrahde”
Abrufen bel Fiyfl

Y

=

.

wee. 1395 15
=ap Bl e AT T
ntui ” o6 Y
o o | g, 12082 T 806+ © ¢%L
10 o P e 2 1/ 50 9 .
v ¥y
A L
! g 9
i S . .
13 3 =15
( >| fii:
i - A
i g AL
jﬁor\ ‘i . -‘“ o i; «'é’ N
v ° : e H e
5 Tan i wae 5
Yaa o BE 78

A4
puny

wnz yannz

o)
iy
pwn

5

&‘

e :
!» - I
Zpe % ' N a4
5 w0 dg 9/ 15 20 '12\ A1) "_;N -

— /

vos ®

N
l

L,

S

O‘
N
\

Wertungsrichter: |r|s Sommerauer

1 303 A:Anhalten - Steh - Um Hd herum 9 120 B: Steh - 90° Drehung links - vorwarts 17 216 B: Umdrehen - Abruf bei Full !

2 220 B:Slalom hin und zurtick - mit Ablenkung 10 312 Z: Steh aus Bewegung - Weggehen + 18 306 B: Anhalten - Steh - 3 Schritte riickw. - vorw.

3 318 A: Anhalten Steh - Hund umrundet HF - Steh 11 320 A:Umdrehen - Abrufin PIat?— zurlick zum Hund 19 119 B: Steh - 90° Drehung rechts - vorwarts

4 314 Z:aus Pos. - Weggehen zum versetzten Abruf Giber Hirde + 12 304 A: Halt - Steh - Platz 20 208d Z: Halt - Wegrennen - Abruf in Vorsitz - Hd links rum - vorw.
5 302c Z: Umdrehen - a:s Winkel in Vorsitz - Hd rechts rum - vorw. 13 11 B:270° rechts 21 307 Z: Anhalten - Steh - Weggehen +

6 313 B: Hd Uiber Hiirde - HF 1,8 m neben her 14 227 A:Steh -1,2,3 Schritte vorwarts 22 215 B: Ohne Umdrehen - Ab-ruf bei Full

7 225 B: Steh - 180° Drehung rechts - vorwarts 15 315 B: Hd Linkskreis - HF Rechtskreis 23 116 B: Doppelte Kehrtwendung

8 223 A:Steh -90° Drehung rechts - Steh 16 301 Z: Halt - Bleib - im Winkel weggehen + 24




